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ADLATUS Robotics GmbH
Ulm ist nicht nur bekannt für den höchsten Kirchturm der Welt oder als Geburtsstätte 
von Albert Einstein, sondern auch für seine Innovationen und schlaue Köpfchen, wie 
die bei der ADLATUS Robotics GmbH. 

ADLATUS wurde 2015 von den Robotik Spezialisten Matthias Strobel und Dr. Siegfried 
Hochdorfer gegründet und hat sich in den letzten Jahren von einem Startup zu einem 
jungen und dynamisches Unternehmen mit über 30 Mitarbeitern entwickelt. 

Am Standort Ulm entwickelt, produziert und vertreibt ADLATUS autonome Servicero-
boter für den Reinigungsbereich und bietet Komplettlösungen inkl. Beratung, Inbe-
triebnahme, Schulungen und Serviceleistungen an. Die Navigationssoftware, als Herz-
stück unserer Robotersysteme, wird eigens von ADLATUS Robotics entwickelt. Dies 
macht uns unabhängig von Drittanbietern und flexibel bei der Umsetzung neuer Ideen 
und Kundenanforderungen. International werden die ADLATUS Servicerobotersyste-
me und Dienstleistungen von qualifizierten Vertriebs- und Servicepartner angeboten. 

Als Hersteller von Robotik Systemen hat sich ADLATUS Robotics in der professionellen 
Reinigungsbranche als Innovationsführer für Serviceroboter etabliert und wurde in den 
letzten Jahren mit mehreren Awards für die Leistungen des Teams belohnt. Die Ro-
botersysteme sind in den unterschiedlichen Branchen, wie Industrie, Logistikzentren, 
öffentlichen Bereichen, Einkaufscenter, Öffentlichen Personenverkehr, Kliniken sowie 
in anderen Anwendungen im Einsatz.
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Forschungsprojekte:
• Interaction Human & Robots
• Schlüsseltechnologien  

für Reinigungsroboter  
im Gesundheitswesen

25 Jahre Robotik Erfahrung 
im Team

ADLATUS Robotics GmbH

Robotik Anwendungen 
seit 2018 in unter- 
schiedlichen Bereichen

Innovative 
Unternehmenskultur
Innovation Awards

Entwicklung und Produktion 
Made in Germany / Europe

Internationales 
Vertriebs- und 
Servicenetzwerk

Das zeichnet uns aus …

WINNER 

Winner of the 
DB Automated
Cleaning Challenge

WINNER 2018

GEWINNER 2019
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Ihre Herausforderungen  
sind der Antrieb für unsere Innovationen
Durch den Fachkräftemangel in vielen Bereichen wächst die Nachfrage nach der Au-
tomatisierung von Prozessen. Pandemien erhöhen den Anspruch an eine hohe Reini-
gungsqualität und Sauberkeit und fordern gleichzeitig die Erhöhung von Reinigungs-
frequenzen.

Smarte Technologien unterstützen diese Trends, bringen jedoch bei der Ausführung 
und Dokumentation von Prozessen neben der Erleichterung auch Herausforderungen 
der Datensicherheit und des Datenschutzes.

Diese Herausforderungen motivieren ADLATUS Robotics von Anfang an, mit viel Lei-
denschaft, Ausdauer und Teamspirit neue Robotersystemlösungen für die professio-
nelle Reinigung von Böden zu entwickeln.

Mit der ADLATUS Trusted Robotics Plattform setzt ADLATUS Robotics neben voller 
Autonomie und hoher Sicherheitsperformance den Schwerpunkt bei der Entwicklung 
ihrer Robotersysteme auf den Datenschutz und die Datensicherheit ihrer Anwender.
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Qualität
Sauberkeit

Digitalisierung

Datenschutz

Fachkräftemangel
Automatisierung
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ADLATUS TRUSTED ROBOTICS

Vollautonomes Reinigen mit  
hohem Sicherheitsperformance Level
Wie smart soll ein Reinigungsroboter heute sein? Diese Frage hat sich ADLATUS Ro-
botics bei der Entwicklung ihrer Reinigungsroboter-Systeme und Servicestationen von 
Beginn an gestellt und den Ansatz der vollen Autonomie gewählt. Mit der Plattform-
technologie Trusted Robotics wurde dieses Konzept ausgebaut.

Unsere intelligenten Robotersysteme bieten heute schon den Anwendern große Vor-
teile, und der Trend zur Digitalisierung und Automatisierung hat die Nachfrage nach 
Lösungen verstärkt. Mit Trusted Robotics wird die intelligente Autonomie eines Ser-
viceroboters unterstützt und bietet neben der höchsten Prozessstabilität bei der Navi-
gation, eine wirtschaftliche Nutzung von smarten Features und Sicherheit im Umgang 
mit Daten unserer Kunden. 



HOHES SICHERHEITS-PERFORMANCE- 
LEVEL
Ein Zusammenspiel von unterschiedlichen 
intelligenten Sensoren gewährt die Stabilität 
in der Navigation und bringt die Kollisions-
vermeidung zu einem Performancelevel, das 
den weltweiten Normen entspricht. Dadurch 
werden die Eigenständigkeit und Autonomie 
der ADLATUS Robotersystemen erhöht und 
Arbeiten nahezu 100 % eigenständig durch-
geführt.

DSGVO* KONFORM 
Privacy by design and default – Datenschutz 
beginnt bei ADLATUS bereits bei der Produkt-
entwicklung und Festlegung von Standards. 
Das ADLATUS Datenschutzkonzept hat den 
Anspruch keine personalisierten oder um-
gebungsbezogenen Daten aufzuzeichnen. 
Der Betrieb der autonomen Robotersysteme 
ist völlig autark und es wird keine Anbindung 
an ein WLAN-Netz oder gar eine kontinuier-
liche Internetverbindung benötigt. ADLATUS 
Robotics minimiert so die Sicherheitsrisiken in 
Unternehmen.
 
* Europäische Datenschutz Grundverordnung
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ADLATUS SOFTWARE PLATTFORM
ADLATUS Reinigungsroboter-Systeme werden 
auf einer eigens entwickelten Software betrie-
ben, die in Kombination mit einer leistungsstar-
ken Sensorik-Technologie eine hohe Stabilität 
in der Navigation gewährleistet. Die Software 
wird fortwährend durch Erkenntnisse aus dem 
Feld und Kundenanforderungen optimiert.  

VOLLE AUTONOMIE MIT SERVICESTATION
Eine vollautomatische Servicestation erhöht 
den Automatisierungsgrad der autonomen 
Reinigungssysteme und minimiert den Be-
treuungsaufwand durch Personal. Neben der 
Batterieladung werden Reinigungsprogram-
me automatisch gestartet und Roboterspezi-
fische Entleerungen (Abwasser oder Schmutz-
behälter) und Befüllungen (Frischwasser) 
durchgeführt. 

SMARTE FUNKTIONEN
Intelligente Funktionen, die einfach und intuitiv 
am Touch Display bedienbar sind. Kommuni-
kation und Integration in IoT und Gebäudema-
nagementsystemen. Zertifizierte Dokumentati-
on der Prozesse, die Datenschutzkonform sind.
 



REINIGUNG EFFIZIENT GESTALTEN …

ADLATUS CR700 + S700 
Autonomes Reinigungsroboter-System
Der ADLATUS CR700 ist ein professioneller Reinigungsroboter der eigenständig glatte 
Böden reinigt und während des Reinigungsbetriebs kein Personal benötigt. Auf Basis 
einer Scheuersaugmaschine gibt es den autonomen Reinigungsroboter als Tellerbürs-
tenversion und als Walzenversion.

Durch ein einfaches und bedienerfreundliches Benutzerinterface ist das Reinigungs-
roboter-System schnell eingerichtet. Die gewünschten Reinigungsbereiche werden 
mit einer Teach & Repeat Funktion abgefahren und auf einem Gebäudeplan abge-
speichert. Dieser wird auf dem Robotersystem hinterlegt und kann über verschiedene 
Möglichkeiten einfach gestartet werden. Sei es über eine vollautomatisierte Servicesta-
tion, am Gerät selbst oder über ein mobiles Endgerät, das sich mit dem Robotersystem 
verbindet. 

Die Navigation basiert auf einem eigens entwickelten Softwaresystem, das sich bereits 
seit mehreren Jahren und Anwendungen im Feld bewährt hat und eine hohe Stabilität 
aufweist. Seine leistungsfähige Sensorik und die intelligente Verarbeitung der Sensor-
daten ermöglichen eine zuverlässige Navigation auch in komplexen Umgebungen 
und bietet eine sichere Erfassung auch von schwierig zu erkennenden Objekten nach 
höchsten Sicherheitsstandards. 
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AUTONOMER ODER MANUELLER BETRIEB 
Der ADLATUS CR700 kann Reinigungsarbei-
ten vollkommen eigenständig ausführen. 
Darüber hinaus bietet er die Möglichkeit des 
manuellen Betriebs. Muss zum Beispiel ein 
Spot spontan gereinigt werden, kann dieser 
im manuellen Modus sehr einfach betrieben 
werden. Der Anwender führt den CR700 ma-
nuell und bequem an jede gewünschte Reini-
gungsposition.

SERVICE STATION
Geht die Akkuleistung des ADLATUS CR700 
zu Neige, ist sein Schmutzwassertank voll 
oder benötigt er frisches Wasser, fährt der AD-
LATUS CR700 selbständig an seine Service-
station S700 und wird dort mit allem Nötigen 
versorgt. Hinterlegte Reinigungsaufgaben 
werden automatisch über die Servicestation 
gestartet, dies ermöglicht einen vollautono-
men Betrieb über einen längeren Zeitraum, 
wie z.B. eine Nachtschicht, hinweg.

INDUSTRIETAUGLICHKEIT
Unsere Serviceroboter haben ihre Industrie-
tauglichkeit bereits mehrfach bewiesen und 
zeichnen sich durch eine qualitätsbewusste, 

robuste Bauweise aus, die für eine dauerhafte 
Belastung ausgerichtet ist. Es werden hoch-
wertige Komponenten und Bauteile verwen-
det, wie bspw. Edelstahlelemente oder war-
tungsfreie bürstenlose Motoren.

BEDIENERFREUNDLICH
Durch das einfache und bedienerfreundliche 
Benutzerinterface zur Visualisierung, kann 
der ADLATUS CR700 unkompliziert durch das 
Reinigungspersonal gestartet werden. Wahl-
weise direkt am Touch Display des Roboters 
unmittelbar beim Gerät oder auch weiter ent-
fernt über ein mobiles Device wie Tablet oder 
Smartphone.

KONNEKTIVITÄT
Der ADLATUS CR700 verfügt über vielfältige 
Möglichkeiten der individuellen Kommunika-
tion mit technischen Anlagen. Er kann in die 
Gebäudeinfrastruktur eingebunden werden 
und in den Dialog gehen mit Brandmelde- 
oder Alarmanlagen, automatische Türen und 
Tore bedienen oder z.B. die vollautomatisch 
erstellte Dokumentation der ausgeführten 
Reinigung als Protokoll per E-Mail übermitteln. 
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ADLATUS CR700 Disc (Tellerbürste/-pads)

Der ADLATUS CR700 Disc ist flexibel einsetzbar und kann je nach Bodenbeschaffen-
heit mit unterschiedlichen Bürsten und Pads genutzt werden.

Der gleichmäßige Abwärtsdruck der Tellerscheibe und die homogene Verteilung des 
Wassers und Reinigungsmittels löst auf glatten Oberflächen zum einen Staubver-
schmutzungen als auch dickere Ablagerungen. Selbst bei geringen Bürsten-Umdre-
hungen werden sehr starke Verschmutzungen vom Boden gereinigt.

Tellerbürsten können aus einer Vielzahl von Materialien hergestellt werden, wie bei-
spielsweise Nylon, Polypropylen und Schleifborsten. Der spezifische Typ hängt davon 
ab, welche Art von Boden gereinigt werden soll.

Tellerbürsten und -pads sind ideal für den Einsatz auf glatten Oberflächen, vermeiden 
eine Abnutzung von empfindlichen Böden und können auch bei elastischen Böden 
angewendet werden. 

ANWENDUNGSFELDER
Öffentliche Einrichtungen, Gesundheitswesen, Handel, Sporthallen, Industrie, Logistik 
und weitere Anwendungen
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ADLATUS 
CR700 Disc
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ADLATUS CR700 Walzenbürste

Der ADLATUS CR700 mit Walzenbürste nimmt beim Reinigen von Böden auch den 
groben Schmutz mit auf und reinigt effizient in einem Arbeitsschritt.  

Durch die Bewegung der Bürsten werden loser Schmutz und Partikel in einen Auffang-
behälter befördert, der nach Abschluss der Reinigung vom Bediener geleert wird. Dies 
minimiert die Vorarbeit des Kehrens und spart Zeit bei der Bodenreinigung. Der zusätz-
liche Seitenbesen ermöglicht ein randnahes Reinigen. 

Walzenbürsten können aus einer Vielzahl von Materialien hergestellt werden. Der spe-
zifische Typ hängt davon ab, welche Art von Boden gereinigt werden soll. 

Das Reinigen mit Walzenbürsten bringt ein sehr gutes Reinigungsergebnis bei struktu-
rierten und unebenen Böden oder bei Flächen mit Fugen oder Rissen, in denen sich 
Schmutz festsetzen kann.

ANWENDUNGSFELDER
Öffentliche Einrichtungen, Parkhäuser, Produktionsanlagen, Industrie, Logistik und 
weitere Anwendungen 
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ADLATUS 
CR700 Walzenbürste
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Flexibel einsetzbar in  
unterschiedlichsten Anwendungsfeldern  

BÜRO- 
GEBÄUDE

HANDEL/ 
EINZELHANDEL

INDUSTRIE
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ÖFFENTLICHER
VERKEHR

SPORTHALLE

LAGERHALLE

PARKHAUS
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KEHREN EFFIZIENT GESTALTEN …

ADLATUS SR1300 
Autonomes Kehrsaugroboter-System
Das ADLATUS Kehrsaugroboter-System SR1300 ist eine vollautonome Kehrsaugma-
schine, die mit einer Servicestation ausgestattet ist, an der automatisch der Akku ge-
laden wird. Zusätzlich bietet das System eine vollautomatische Entleerung des aufge-
kehrten Abfalls, der in einen bereitgestellten Behälter abgekippt und entsorgt werden 
kann. Aufgebaut ist die vollautonome Kehrsaugmaschine auf der ADLATUS Trusted 
Robotics Plattform, die Sicherheit in der Navigation, eine wirtschaftliche Nutzung von 
smarten Features und Sicherheit im Umgang mit Daten unserer Kunden gibt. Ein Zu-
sammenspiel von unterschiedlichen intelligenten Sensoren erhöht die Stabilität in der 
Navigation und bringt die Kollisionsvermeidung auf ein sehr hohes Performancelevel.

Das Kehrsaugroboter-System wurde speziell für die Logistik und Industriebereiche ent-
wickelt, um in großen Hallen und Gängen Grobschmutz effizient zu beseitigen. Mit 
einem autonomen Fahrlenk-Antrieb wird das System über ein Vorderrad angetrieben, 
was eine maximale Winkeldrehung beim Lenken ermöglicht. So kann sich die Kehr-
saugmaschine um sich selbst drehen und für die Reinigung in engsten Räumen ver-
wendet werden. Das System kann Rampen mit bis zu 20% Steigung überwinden.

Eine automatische Entleerung des Abfallbehälters erhöht den Automatisierungsgrad 
des autonomen Kehrroboters und reduziert den manuellen Betreuungsaufwand auf 
ein Minimum.
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SERVICE STATION
Automatische Entsorgung des aufgekehrten 
Abfalls und Grobschmutzes in einen bereit-
gestellten Container sowie das automatische 
Laden der Akkus.

INDUSTRIETAUGLICHKEIT
Der Aufbau des Robotersystems basiert auf 
hochwertigen Materialien, die eine Stabilität, 
Langlebigkeit und Industrietauglichkeit des 
Roboters gewährleisten. Der Austausch der 
Hauptbürste und Seitenbürste ist wartungs-
freundlich aufgebaut. Ebenso kann seitlich 
ein einfacher Akkuwechsel getätigt werden. 
Zusätzlich ist das System mit Blinksignalen 
ausgestattet und kann insbesondere im in-
dustriellen Umfeld mit Blue Spot und Rund-
umleuchte optional erweitert werden. 
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BEDIENERFREUNDLICH
Durch das einfache und bedienerfreundliche 
Benutzerinterface kann der ADLATUS SR1300 
unkompliziert durch das Reinigungspersonal 
gestartet werden. Wahlweise direkt am Touch 
Display des Roboters unmittelbar beim Gerät 
oder auch weiter entfernt über ein mobiles 
Device wie Tablet oder Smartphone.

KONNEKTIVITÄT
Der ADLATUS SR1300 verfügt über vielfältige 
Möglichkeiten der individuellen Kommunika-
tion mit technischen Anlagen. Er kann in die 
Gebäudeinfrastruktur eingebunden werden 
und in den Dialog gehen mit Brandmelde- 
oder Alarmanlagen, automatische Türen und 
Tore bedienen oder z.B. die vollautomatisch 
erstellte Dokumentation der ausgeführten 
Reinigung als Protokoll per E-Mail übermitteln. 



Der Nutzen einer automatisierten Reinigung …

Effiziente Gestaltung 
von Reinigungsabläu-
fen individuell an Ge-
bäude angepasst.

Kommunikation mit 
automatischen Türen 
und Toren, sowie weite-
ren IoT Systemen /  
Einbindung in Gebäu-
demanagementsyste-
me.

Reinigungsfrequenzen 
lassen sich ohne Mehr-
kosten flexibel erhöhen.

Reinigungszeiten 
können entsprechend 
Verkehrsfrequenzen 
auch außerhalb der 
Arbeitszeiten flexibel 
angepasst werden. 
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Transparente und zerti-
fizierte Reinigungsbe-
richte zur Verifizierung 
und Leistungsnach-
weise.

Bisher gebundene 
Mitarbeiter können für 
andere Tätigkeiten, die 
weniger belastend für 
den Körper oder effizi-
enter sind, eingesetzt 
werden.

Erhöhung der Reini-
gungsqualität durch 
eine effiziente regel-
mäßige Unterhalts-
reinigung erhöht die 
Arbeitssicherheit.
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TELEFON- UND ONLINE-SUPPORT
Zu den üblichen Geschäftszeiten an Werktagen und 
individuell für Vertragskunden auch darüber hinaus, 
bietet ADLATUS Robotics ihren Kunden Erreichbarkeit 
und einen verlässlichen Telefon- und Online-Support 
durch Experten. 

VOR-ORT-SERVICE
Durch ein flächendeckendes internationales Service-
netz mit ADLATUS Robotics Partnern und Händlern 
sind wir bei unseren Kunden vor Ort. Das erspart lange 
und teure Anfahrtswege und Ausfallzeiten.

ERSATZTEILSERVICE
Dank der höchsten Ersatzteilverfügbarkeit am Markt 
und durch die Bauweise der ADLATUS Robotics Ser-
viceroboter können ein schneller Austausch und die 
Verfügbarkeit der Ersatzteile garantiert werden.

INSTANDHALTUNG / WARTUNG
Mit einem präventiven Wartungsmanagement profitie-
ren Sie als unser Kunden von höchster Verfügbarkeit. 
Der individuelle Aufbau der ADLATUS Robotics Ser-
vice- und Wartungsverträge stellt sicher, dass unsere 
Kunden eine Servicebetreuung erhalten, die exakt 
ihren Wünschen und Bedürfnissen entspricht.
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SCHULUNGEN / TRAINING
Für die Anwender und Bediener bietet ADLATUS Ro-
botics ein umfangreiches Schulungs- und Trainings-
angebot für den Betrieb und Instandhaltung der Ser-
viceroboter Systeme an. Wir qualifizieren Ihr Team 
für die perfekte Handhabung der autonomen Reini-
gungssysteme im Servicefall ebenso, wie im täglichen 
Gebrauch. Die richtige Einstellung der Systeme und 
der richtige Umgang bei der Bedienung und Hand-
habung bringt ein optimales Reinigungsergebnis und 
maximale Effizienz beim Einsatz. Je nach Anforderung 
des Kunden, bieten wir, ein auf das Unternehmen an-
gepasstes Schulungs- und Trainingspaket an.  

REINIGUNGSBERATUNG
Nennen Sie uns Ihren Anwendungsfall und Ihre Ap-
plikation. Mit unserer langjährigen Erfahrung finden 
wir gemeinsam die optimale Lösung im Umgang mit 
unseren Servicerobotern.

INBETRIEBNAHME / PRODUKTIONSBEGLEITUNG
In allen Phasen der Inbetriebnahme sind erfahrene 
ADLATUS Robotics Spezialisten zur Stelle. Dies beginnt 
mit den ersten Anwendungsschritten und setzt sich 
fort bei der effizienten Einbindung der ADLATUS Reini-
gungsroboter. Von der Anlaufphase bei der Inbetrieb-
nahme bis zur Optimierung im laufenden Betrieb steht 
Ihnen ADLATUS Robotics gerne zur Seite. Gemeinsam 
mit Ihnen verfolgen wir das Ziel, die Effizienz und Pro-
duktivität der Unterhaltsreinigung zu sichern und zu 
steigern.

UMBAUTEN / UMRÜSTUNG / UMZUG
Nutzen Sie die Unterstützung von ADLATUS Robotics 
bei Umbauten, Umrüstungen oder beim kompletten 
Umzug Ihrer Unterhaltsreinigung in einen neuen Un-
ternehmensbereich. 
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SICHERHEITSPERFORMANCE LEVEL
Das Performance Level (PL) ist ein Maß für die Zuver-
lässigkeit einer Sicherheitsfunktion. Er wird dabei auf 
einer Skala von a (geringster PL) bis e (höchster PL) 
bemessen.
 
IOT SYSTEME
IoT „Internet of Things“ (Internet der Dinge) steht für 
Technologien einer globalen Infrastruktur, die es er-
möglichen, physische und virtuelle Objekte mitein-
ander zu vernetzen und sie durch Informations- und 
Kommunikationstechniken zusammenarbeiten zu las-
sen.
 
AUTONOM
Autonom, bedeutet so viel wie „aus eigener Kraft he-
raus” und steht in der Robotik für Roboter, die sich in 
ihrer Umgebung selbständig bewegen und agieren 
können.
 
TRUSTED ROBOTICS
Trusted Robotics steht bei ADLATUS für die Sicherheit 
im Umgang mit Daten, Sicherheit bei der Nutzung von 
smarten Features und Sicherheit in Bezug auf die Na-
vigation der Roboter.

SMARTE FUNKTIONEN
Smarte Funktionen oder Objekte, sind Geräte, die sich 
digital vernetzen können und Daten empfangen, so-
wie aussenden können. Sie können sowohl miteinan-
der als auch mit ihrer Umgebung kommunizieren.
 
DSGVO
Die Datenschutz-Grundverordnung, kurz DSGVO, ist 
eine Verordnung der Europäischen Union, mit wel-
cher die Regeln zur Verarbeitung personenbezogener 
Daten, sowohl private wie auch öffentliche, EU-weit 
vereinheitlicht werden.
 
BENUTZERINTERFACE
Ein Benutzerinterface, auch „HMI” genannt, stellt eine 
grafische Oberfläche dar, auf der die Funktionen und 
Ergebnisse eines Programms grafisch und intuitiv dar-
gestellt werden, sodass der Nutzer möglichst einfach 
mit dem jeweiligen Gerät arbeiten kann.
 
KONNEKTIVITÄT
Konnektivität bedeutet „Verbindungsfähigkeit”. Im Be-
reich Robotik, steht Konnektivität häufig dafür, dass 
sich Geräte in eine bereits bestehende Infrastruktur 
einbinden lassen.

Was Sie schon immer über autonome  
Serviceroboter wissen wollten
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COBOT
Cobot setzt sich zusammen aus „collaborative“ und 
„robotics“ und bedeutet auf Deutsch kollaborativer 
Roboter. Ein Cobot ist ein Roboter, der Menschen bei 
Arbeitsschritten unterstützt, indem er bspw. bei einer 
Aufgabe oder einem Prozess assistiert oder für den 
Menschen übernimmt. Cobots sind im Gegensatz zu 
autonomen Robotern so konstruiert und program-
miert, dass sie von menschlichen Anweisungen ab-
hängig sind bzw. auf Aktionen reagieren. 
ADLATUS Robotics setzt auf die volle Autonomie ihrer 
Serviceroboter und schafft einen vollautomatischen 
Prozess losgelöst vom Bediener/Anwender.

TEACH AND REPEAT 
Beim „Teach and Repeat” wird in eine bereits vorhan-
dene Karte der jeweiligen Umgebung ein Pfad einge-
zeichnet. Dieser Pfad wird durch das manuelle Bedie-
nen des Roboters als Wegroute eingezeichnet (teach), 
die der Roboter dann im nächsten Schritt selbständig 
abfahren kann (repeat).
 

NAVIGATION BZW. LOKALISIERUNG
Die Navigation, oder besser gesagt die Lokalisierung, 
hilft dem Roboter, sich in seiner Umgebung zurecht zu 
finden. Durch die Lokalisierung weiß der Roboter wo 
er sich befindet. 

LASERSCANNER
Laserscanning ist eine Messmethode, welche Daten 
flächenhaft aufnimmt und auswertet. Man unterschei-
det zwischen 2D und 3D Lasern. Während der 2D 
Laser Konturen und Entfernungen erkennen kann, 
verschafft sich der 3D Laser ein Gesamtbild seines 
Sichtfeldes. Beide Laserscanner dienen der Lokalisie-
rung des Roboters.
 
SENSOREN
Ein Sensor ist ein technisches Bauteil, welches un-
terschiedliche Beschaffenheiten seiner Umgebung 
erfassen kann. Im Bereich Robotik werden häufig 
Ultraschallsensoren verwendet, die Konturen ihrer 
Umgebung erkennen können.



ADLATUS Robotics GmbH 
Nicolaus-Otto-Str. 4 

89079 Ulm
Germany

   +49 731 964 278-0

info@adlatus-robotics.com
www.adlatus-robotics.com
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Technische Änderungen und Irrtümer vorbehalten                                                                   


